D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokos$ciowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych w terenie,
ktére zostang wykonane w ramach projektu : ,,Rewaloryzacja placéw i dziedzinca zabytkowej Zajezdni
Tramwajowej Kwartatu Sw. Wawrzynca — Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
-wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb

ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST _D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST.D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych wedlug zasad
niniejszej Specyfikacji sa:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

- $ruby stalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez InZzyniera.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym,
stupki betonowe, §ruby stalowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednicg 0,15 do 0,20 m i dtugos¢
1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m
i srednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m
i przekrdj prostokatny.
3. SPRZET
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3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.
3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokos$ciowych

Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé sprzgt:
- EDM,

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- taSmy

lub inny sprze¢t akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Wykonawca powinien je ustawiac¢
roéwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢
podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzgdu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa realizacyjna - podstawowa (stale punkty kontroli)

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktéw osnowy poziomej i wysokos$ciowej wraz z
wlasciwa dokumentacja (wykresy wspoétrzednych, opisy topograficzne, szkice osnowy itp.).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ i zweryfikowa¢ doktadno$¢ wszystkich punktéw kontroli oraz uzgodnié¢
wartosci z Inzynierem.

W celu uniknigcia wszelkich rozbiezno$ci tak poziomych jak i wysokosciowych zobowiazuje si¢ Wykonawce, do
nawigzania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczenia trasy oraz obiektow inzynierskich, do punktéw osnowy
podstawowej, zlozonej, pomiarowej i obliczonej jako jednolita sie€.

5.1.2. Osnowa realizacyjno - robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ staltych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez Inzyniera,

Wykonawca zobowiazany jest do zalozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o wspéirzednych
poziomych i wysoko$ciowych dla lokalnego wytyczania robét.
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Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy roboczej poziomej i
wysoko$ciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy, powinny spetnia¢
nast¢pujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robét oraz odpowiednio
zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ §rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢ oznaczony w
spos6b zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) nalezy projektowac osnowg tak aby byta stala widoczno$¢ do co najmniej dwéch sasiednich punktéw.

d) sposob stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny by¢ zgodne z
polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2
(Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zatwierdzone przez Inzyniera,
konieczne do ukonczenia rob6t. Wytyczenie powinno by¢ zgodne z punktem 5.1.2.(d)

5.1.4. Wyznaczenie punktéw na osi

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodno$ci z Rysunkami w oparciu
0 osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.15.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadno$ciag do 1 cm w stosunku do rzg¢dnych
projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchyiki sa przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi drogi
odnoszac si¢ do istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody InZyniera.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach podrednich,
w odleglo$ciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 m na
odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i wykopoéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie krawgdzi podstawy nasypu oraz
krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypéw i wykop6éw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.

Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Projekcie.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych nasypéw i wykopéw powinno odbywac si¢ co 20 m oraz w kazdym
punkcie uzgodnionym z Inzynierem.

Wykonawca zobowiazany jest po zakonczeniu robét do oddania Inzynierowi szczegdétéw wszystkich
statych i okresowych punktéw kontroli.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00.
»Wymagania ogélne” pkt. 6

Kontrolg osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okres§lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych w
oparciu o stale punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera.
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Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalezy wykonywaé przed rozpoczgciem
wigkszych robét, a takze co miesiac w trakcie prowadzenia robét.

Kontrole wytyczenia osi drogi, wyznaczenia nasypéw, wykopow i przepustéw nalezy przeprowadzi¢ w
odniesieniu do wymagan punktéw 5.1.4; 5.1.5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00
»Wymagania ogélne”.

8.2. Sposob odbioru robét

Whiosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robét, przekazywany Inzynierowi powinien zawiera¢ niezbgdne
szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokosci wykazujace zgodno$¢ pomiaréw kontrolnych z danymi
podanymi w Rysunkach

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

Nie wystepuja

10.2.  Inne dokumenty

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

LWARKONA?” Spéikaz o.o. 22




D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokos$ciowych

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK, 1979
Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
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